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3 Fazl1 asenkron motoru iki kumanda merkezli veileri geri butonsal kilitlemeli olarak
kumanda ve gii¢ devresini ¢iziniz. Glg ve kumanda devresini kurunuz.

@ Sistemdeki  calisacak  ahcilarin ve
kumanda elemanlarinin semada belirtilen
yerlerine montajin yapiniz.

@ Sistem eemanlar1  arasindaki

baglantilar1 yapiniz.

gerekli

Islem Basamaklar Oneriler
@ Sema veya projeyi inceleyerek gerekli | Sizden yapmamzi istenilen isi dogru
elemanlari temin ediniz. anlayip  uygun  kumanda  devre

elemanlarim segmelisiniz.

Kumanda elemanlarimn avometre ile
saglamlik kontrollerini yapmalisimz.

Sectigin kumanda devre elemanlar1 ve
alicillarin montaj 1Nt yaparken
elemanlarin  ebatlarn  ve  baglant:
sekillerini  dikkate amalisin. Bunlar:
dikkate amadiginda kumanda
elemanlar1 ve alicilart yerlestirmede
sikint1 yasayabilirsiniz.

edemanlar arasindaki
sirasina  uygun olarak

Kumanda
baglantilar
yapmalisiniz.
@ Baglantilar yaparken akim yolu takibini
yapmayr  unutmamalisimz.  (Enefji
uygulanan noktadan nétr noktasina )

Kumanda eemanlarimin  yerlestirilme
sirasinin soldan saga dogru oldugunu
unutmamalisiniz.
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2.2.5. Uygulama 5

Ug fazli iic motor, asagida belitilen sekilde calisacaktir. Buna uygun devrenin
kumanda semasint Amerikan normu ile giziniz.

1%}
1%}

Uc motor 0-1 paket salterler ile calistirilacaktir.

Hangi motorun asir1 akim rolesi atarsa atsin kendisi duracaktir ve kirmizi sinyal
lambasim yanacak ve korna galacaktir.

Sistemde motorun calistigin gosteren bir yesil lamba ve hangi motorun arizaya
gectigini gosteren bir kirmizi lamba olacaktir. ( 3 Yesil —3 Kirmizi Lamba)

Sistemde bir tek korna vardir. Her kontaktoriin 1 tane normalde kapal1 kontag:

vardhr.
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Sekil 2.36: 5. uygulama devresine ait kumanda semas
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