Asagidaki sorularin giic ve kumanda devre cizimlerini yapinz.

1. Uc fazli asenkron motorun kesik siirekli ¢calismasina ait kumanda semasini ¢iziniz.
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2. Ug fazli asenkron motorun kesik siirekli calismasina ait kumanda semasini (yardimei
roleli) ¢iziniz.

L Ly La

Lz
Kesilt Cahgma I_E‘I
Bz STOP Butonu START
. XL
D?I ke Laﬂp I—D< % @
M = = vl
T I
gy Gig Devresi Sigortas

(0
ez . Kumanda Devresi Sigortas

OL @ Agrt Akim Roles
I Kontalktir ( Motor ) @
M: Vardunct Kontaltér -

oL

o

o

14



Islem Basamaklan

Oneriler

Gii¢ devresi icin tespit edilen
devre elemanlarinin sembollerini
¢iziniz ve sema iizerine tanitma
isaretlerini yaziniz.

Giig devresini olusturan
elemanlar arasindaki baglantilari
¢iziniz.

Kumanda devresi i¢in belirlenen
elemanlarin sembollerini ¢iziniz.
Kumanda devre elemanlari
arasindaki baglantilar1 belirlenen
caligma teknigine gore ¢iziniz.

Kullanacaginiz sembollerin
normunu belirleyiniz.
Cizime hangi normla
basladiysaniz biitiin sembolleri
bu norma gore ¢iziniz.
Elemanlar arasindaki
baglantilar gizerken kesigme
(Ek) noktalarina dikkat ediniz.
Cizimin enerji uygulanan
noktadan nétr noktasina olacak
sekilde yapilmasina dikkat
ediniz.

Cizimde devre elemanlarinin
calisma ve yerlestirilme
sirasinin soldan saga dogru
(yukaridan agagiya dogru)
olduguna dikkat ediniz.
Ciziminizi tamamladiktan
sonra devrenizin ¢aligmasini
akim yolu takibi yaparak
kontrol ediniz.

Akim yolu takibinin enerji
uygulanan noktadan nétr
noktasina dogru oldugunu
unutmayiniz.

Devrenizin ¢alismasinda
hatalar bulduysaniz. Calisma
icin gerekli olan esiklikleri
tespit ederek ¢izimi tekrar
yapiniz ve devrenin
caligmasini yeniden gézden
geciriniz.
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